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Définition : la cinématique est l’étude du mouvement des corps indépendamment des causes qui 

les produisent.  

 

MOUVEMENT RECTILIGNE – CAS GÉNÉRAL 

 Position linéaire : ( )tx  en m  

 Vitesse linéaire : ( )
•

= xtv  en 
1

sm
−⋅  

 Accélération linéaire : ( )
•••

== xvta  en 
2

sm
−⋅  

MOUVEMENT RECTILIGNE 

CAS PARTICULIER : MRU 

MOUVEMENT RECTILIGNE 

CAS PARTICULIER : MRUV 

Le point M  se déplace sur un axe avec une 

vitesse linéaire constante ( )
0

vtv =  

Le point M  se déplace sur un axe avec une 

accélération linéaire constante ( )
0

ata =  

Le mouvement rectiligne est caractérisé par un déplacement du point M  sur une droite. 
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MOUVEMENT CIRCULAIRE – CAS GÉNÉRAL 

 Position angulaire : ( )tθ  en rad  

 Vitesse angulaire : ( )
•

= θω t  en 
1

srad
−⋅  

 Accélération angulaire : ( )
•••

== θωα t  en 
2

srad
−⋅  

 Vitesse périphérique : ω⋅= rV
R/M

 en 
1

sm
−⋅  

OMr =  (rayon en m ) 

R/M
V  est tangent à la trajectoire 

R/M
T . 

 Accélération : ( )
nt

R/M

dt

Vd
ta γγ +==  en 

2
sm

−⋅  

Composante tangentielle : θγγ e
tt
⋅=   avec ( )tr

t
αγ ⋅=  

Composante normale : 
rnn

e⋅= γγ   avec ( )2

n
tr ωγ ⋅−=  (accélération centripète) 

MOUVEMENT CIRCULAIRE 

CAS PARTICULIER : MCU 

MOUVEMENT CIRCULAIRE 

CAS PARTICULIER : MCUV 

Le point M  se déplace sur un cercle avec une 

vitesse angulaire constante ( )
0

t ωω =  

Le point M  se déplace sur un cercle avec une 

accélération angulaire constante ( )
0

t αα =  

Le mouvement circulaire est caractérisé par un déplacement du point M  sur un cercle. 


